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一、产品概述

1.1产品功能

本说明MPI-131用于西门子 SIMATIC S7 系列 PLC（包括 S7-200、 S7-300、 S7-400）、西门子

数控机床（840D,840DSL等）的以太网通讯，支持以太网编程下载、数据监控等功能。

1.2 产品特点

1、支持多主站通讯，扩展口可以接触摸屏或其他主站；

2、波特率自适应；

3、自动查询主站地址，显示地址列表；

4、可直接安装在 PLC 的 PPI/MPI/PROFIBUS通讯口上，无需外接电源；

5、支持西门子S7以太网通讯驱动，包括MicroWIN、STEP7、WinCC以及SIMATIC NET、KEPServerEX

等；

6、集成ModbusTCP服务器，支持 FC1、FC2、FC3、FC4、FC5、FC6、FC16，Modbus数据区自动

映射至 S7-300数据区；

7、支持 16个以太网 TCP/IP连接，允许 16台 PC同时采集 PLC数据；

1.3 技术指标

1、DB9 通讯口：

① 接口类型：TIA/EIA RS-485 兼容， ESD： ±15KV，最多 32 个节点；

② 支持协议：西门子 S7 总线多主站协议，支持 PPI、 MPI 和 PROFIBUS；

③ 支持波特率（ bps）： 9600、 19200、 45450、 93750、 187500、 500K、 1.5M；

2、以太网口：

① 网口类型：一个 10M/100M自适应的网口；

② 支持协议：S7TCP， ModbusTCP， 16 个 TCP/IP 连接；

③ 支持功能码：01、02、03、04、05、06、16；

http://www.sibotech.net
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3、整机供电及防护安装：

① 供电： 24VDC±20%/100mA；

② 工作环境温度： 0-60 度， 90%湿度，无结露；

③ 机械尺寸： 65 mm x 33 mm x 17 mm；

④ 安装方式：西门子 S7PLC DB9 通讯口直接安装；

⑤ 防护等级：IP20；

http://www.sibotech.net
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二、硬件和接口

2.1硬件和接口图

2.2安装

模块直接安装在 PLC的通讯口上，如下图：

http://www.sibotech.net
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2.3接口描述

通讯模块共有四个接口：DB9 通讯公口 X1、DB9 通讯母口 X2、RJ45 通讯口 X3 和外部电源端子

X4。

1) S7总线接口 X1

X1 接口为 DB9 公口，可直接插入 S7 系列 PLC 的通讯口（PPI口、MPI 口或者 PROFIBUS 口）。

通讯口的针脚定义与 PLC 一致，其中 3 脚为 RS485 的 B线，8 脚为 RS485的 A 线，5 脚为逻辑地。7

脚为 PLC的 24VDC电源正，2脚为 24VDC电源地。2/7脚的 24VDC电源作为默认的供电输入。X1接

口支持波特率包括：9.6K、19.2K、45.45K、93.75K、187.5K、500K和 1.5Mbps。

2) 扩展 S7总线接口 X2

X2接口为 DB9母口，用于连接西门子公司的通讯设备（如西门子的触摸屏、CP5611通讯卡等）。

也可用于连接非西门子公司的通讯设备，如MCGS、eView、weinview触摸屏等。（触摸屏驱动支持多

主站通讯），支持波特率包括 9.6K、19.2K、187.5K。

http://www.sibotech.net
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3) 以太网通讯端口 X3

以太网通讯 RJ45标准插口，遵循以太网接线标准。其中 1脚为 TX+，2脚为 TX-，3脚为 RX+，6

脚为 RX-。带有黄色 Link 指示灯，橙色 Active指示灯。支持 10/100M波特率自适应，支持线序（交叉

T568A/直连 T568B）自适应。

4) 外部 24VDC电源端子 X4

X4接口是通讯模块可选的外接 24VDC电源输入端子。电源输入规格：24VDC±20%/100mA。当 PLC

通讯口有供电时（通常都有供电）不需要外接电源。接线时注意外壳上的极性标记，靠近 RJ45 接口的

端子为 24VDC正输入。

注意：当前的硬件版本不支持 PLC通讯口和外部端子同时供电！PLC通讯口基本都有 24VDC电源。

2.4指示灯描述

通讯模块包括四个 LED 指示灯：位于面板上的红色 Pwr 电源指示灯、绿色 Bus总线指示灯以及位

于以太网 X3接口 RJ45插座上的黄色 Link 指示灯和橙色 Active指示灯。

1) 红色 Pwr指示灯

Pwr指示灯用来指示通讯模块是否有电源供电。

操作 Pwr灯状态 意义 故障解决

通讯模块插入到

PLC通讯口后

常亮 供电正常 无故障

熄灭、微亮、闪烁 供电不正常 检查供电电源或者送修

2) 绿色 Bus指示灯

Bus指示灯用来指示 S7总线的状态。

操作 Bus灯状态 意义 故障解决

通讯模块上

电后

数秒内常亮 波特率已锁定，系统运行正常 无故障

1Hz闪烁 S7总线存在相同站地址 通过网页或者NetPro修改

模块的站地址

间隔数秒后 1Hz

闪烁两次

波特率检测不到 检查 PLC通讯口，咨询技

术支持

http://www.sibotech.net
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熄灭 系统或指示灯故障 送修

通讯过程中 闪烁 代表通讯应答频率 无故障

3) 以太网插座黄色 Link指示灯

Link 指示灯位于以太网的 RJ45 插座上方，用于指示以太网链路是否建立。当通讯模块的以太网接

入网络后 Link灯将常亮。

操作 Link灯状态 意义 故障解决

通讯模块上电并

连接到以太网网

络

立即常亮 网络已连接 无故障

熄灭 系统或网络故障 检查本地和远端的网络连

接

4) 以太网插座橙色 Active指示灯

Active 指示灯位于以太网的 RJ45插座下方，用于指示以太网数据通讯是否激活，如果有数据通讯

Active灯将闪烁。

操作 Active灯状态 意义 故障解决

通讯模块上电并

连接到以太网网

络

闪烁 和远程设备产生数据

通讯

无故障

熄灭 无数据通讯 无故障

常亮（非快速闪烁） 以太网部分故障 送修

http://www.sibotech.net
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三、快速应用起步

当您第一次拿到通讯模块后，可以按以下步骤完成对产品的初步测试。MPI-131 如果所连 PLC 为

S7-200系列，请参看 NET-PPI说明部分，如果所连接 PLC为 S7-300/400系列，请参看 NET-MPI说明部

分。

3.1 NET-PPI应用起步

1) 上电、观察指示灯

将西门子 S7-200P（如 CPU224CN）上电，将通讯模块插入 CPU 的 DB9 通讯口。模块的指示灯应

处于正确的状态：红色 PWR电源灯应立即常亮，绿色 BUS灯应在数秒内变为常亮。

正确的指示灯状态表明通讯模块已经完成了 CPU通讯口波特率的检测（波特率已经被锁定）且已进

入 S7 总线网络。我们称这个状态为：运行状态。当进入运行状态后你就可以使用以太网端口的所有通

讯功能了。

2) 连接电脑、查看Web网页

用以太网网线（交叉和直连线都行）将电脑网卡和通讯模块的 RJ45端口相连，观察通讯模块的 RJ45

端口的黄色 Link指示灯（位于 RJ45插座上方的那个灯）应常亮。Link灯常亮表明通讯模块已经建立了

以太网连接。

如果电脑启动了无线网卡的话请禁用无线网卡（某些时候会影响有线网卡的通讯）。将电脑的本地

网卡的 IP设置成 192.168.1.100。如下图所示：

http://www.sibotech.net
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电脑上运行浏览器，在地址栏输入：192.168.1.188（这是通讯模块的出厂 IP地址），然后按回车键，

浏览器应能显示设备配置主页，默认登录密码为;admin 客户可后续自行更改，如下图所示：

http://www.sibotech.net
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3) 设置MPI-131的协议模式为 PPI

MPI-131 可以工作在 PPI 模式（用于 S7-200），也可以工作在MPI/DP 模式（用于 S7-300/400），

出厂时默认设置在MPI/DP模式，注意一下Web首页的“S7总线协议模式”。如果为“MPI”模式，请点击

左边导航栏的“参数设置”，设置成 PPI模式，并点击[下载]按钮。如下图：

4) MicroWIN编程、调试

MicroWIN编程有两种方法，一是采用西门子自带的 S7TCP驱动（需要MicroWIN V4.0 SP6以上版

本）；二是采用编程驱动（安装 STEP7编程驱动）。

http://www.sibotech.net
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1. 采用西门子自带的 S7TCP驱动

运行MicroWIN软件，在左边导航栏点击“设置 PG/PC接口”，在弹出的接口对话框中选择“TCP/IP->

网卡”，点击“确定”按钮，如下图：

点击左边导航栏的“通讯”，在弹出的通讯对话框中点击 按钮，输入通讯模块的 IP地址，如下图：

双击“双击刷新”图标查找 PLC，如下图：

http://www.sibotech.net
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选中查找到 PLC，点击“确认”按钮后即可。

注意：

采用西门子自带的 S7TCP驱动时，需要注意通讯模块的 S7接口参数“S7TCP目标 PLC 地址”的设置

（默认为 2），通常 PLC的站地址默认也为 2；

如果你查找不到 PLC，而通讯模块的 Bus灯是常亮的，那么很可能 PLC的站地址不是 2，修改“S7TCP

目标 PLC 地址”参数，然后再查找 PLC。

如果你采用 STEP7 编程驱动就不需要关注“S7TCP 目标 PLC 地址”这个参数，驱动会自动搜寻所有

的 PLC站地址。

2. 采用 STEP7编程驱动

按以下步骤进行设置：

http://www.sibotech.net
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当 MicroWIN 执行上下载程序或者监控程序时通讯模块的绿色 Bus灯会闪烁，RJ45 的橙色 Active

灯（位于 RJ45插座下方的那个灯）也会快速闪烁。

http://www.sibotech.net
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3.2 NET-MPI应用起步

1) 上电、观察指示灯

将西门子 S7-300/400CPU（如 CPU315-2DP）上电，将通讯模块插入 CPU 的 DB9 通讯口（MPI 口

和 PROFIBUS 口都可以）。通讯模块的指示灯应处于正确的状态：红色 Pwr 电源灯应立即常亮，绿色

Bus灯应在数秒内变为常亮。（注意：新出厂的 PLC的 PROFIBUS通讯口可能被禁止，因此 Bus灯会闪

烁，这种情况下请把通讯模块插入到MPI口。）

正确的指示灯状态表明通讯模块已经完成了 CPU通讯口波特率的检测（波特率已经被锁定）且已进

入 S7 总线网络。我们称这个状态为：运行状态。当通讯模块进入运行状态后你就可以使用以太网端口

的所有通讯功能了。

2) 连接电脑、查看Web网页

用以太网网线（交叉和直连线都行）将电脑网卡和通讯模块的 RJ45端口相连，观察通讯模块的 RJ45

端口的黄色 Link指示灯（位于 RJ45插座上方的那个灯）应常亮。Link灯常亮表明通讯模块已经建立了

以太网连接。

如果电脑启动了无线网卡的话请禁用无线网卡（某些时候会影响有线网卡的通讯）。将电脑的本地

网卡的 IP设置成 192.168.1.100。如下图所示：

http://www.sibotech.net
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电脑上运行浏览器，在地址栏输入：192.168.1.188（这是通讯模块的出厂 IP地址），然后按回车键，

浏览器设备配置Web网页，默认登录密码为;admin 客户可后续自行更改，如下图所示：

3) 设置 NET-MPI的协议模式为MPI/PROFIBUS

MPI-131可以工作在 PPI模式（，用于 S7-200），也可以工作在MPI/DP模式（用于 S7-300/400），

出厂时默认设置在MPI/DP 模式，注意一下Web首页的“S7 总线协议模式”。如果为“PPI”模式，请点击

http://www.sibotech.net
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左边导航栏的“参数设置”，设置成MPI主从站模式，并点击[下载]按钮。如下图：

4) STEP7编程、调试

安装通讯模块的 STEP7 编程驱动，安装后运行 STEP7软件。按以下步骤进行测试：

当 STEP7 执行上下载程序或者监控程序时通讯模块的绿色 Bus灯会闪烁，RJ45的橙色 Active灯（位

于 RJ45插座下方的那个灯）也会快速闪烁。

http://www.sibotech.net
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四、STEP7、MicroWIN编程驱动

4.1编程驱动安装

应用条件

要使用通讯的 STEP7 编程驱动，计算机必须首先安装过西门子 STEP7 软件或者 MicroWIN 软件，

控制面板中应有“设置 PG/PC接口”图标，如下图：

安装

根据操作系统类型，安装对应的驱动。分为：32位（XP和WIN7 32位系统）和 64位（WIN764位

系统）驱动；

安装完成后在 “设置 PG/PC 接口 ”中会出现三个通讯路径： NetS7(PPI)、 NetS7(MPI)和

NetS7(PROFIBUS)。如下图：

http://www.sibotech.net
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4.2驱动设置

控制面板中双击“设置 PG/PC接口”，在对话框中选择“应用程序访问点”；

对于MicroWIN编程，你应该选择 NetS7(PPI)；

对于 STEP7 编程，如果模块安装在MPI通讯口，则需要选择 NetS7(MPI)；如果安装在 PROFIBUS

通讯口，则需要选择 NetS7(PROFIBUS)。

选择好后，点击右面的[属性]按钮，会弹出属性对话框，如下图：

模块的 IP地址或域名：填写通讯模块的 IP地址或者远程通讯的域名；

[本地搜索]：点击搜索当前在线的通讯模块；

通讯超时：设置驱动的以太网通讯超时参数，默认为 10000毫秒；如果网络不好或者通过 Internet

远程连接，请设置大一些，如 30000毫秒。

点击[本地搜索]按钮后会弹出搜索对话框，如下图：

http://www.sibotech.net
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[选择设备]：选择查找到的一个通讯模块，这个模块的 IP地址会自动填入[属性]对话框的 IP地址或

域名”中。

[设置参数]：设置当前模块的参数，这些参数和内置网页中的参数设置一致；

[设置 IP]：当模块和计算机不在同一网段时需要首先通过[设置 IP]将其设为同一网段后才可以数据

通讯。

[运行诊断]：对模块进行运行状态诊断。

[重新查找]：重新查找在线设备。

http://www.sibotech.net
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五、SCADA及人机设备通讯
通讯模块支持工控领域内绝大多数 SCADA软件（上位机监控组态软件）、OPC服务器及人机设备

与 S7系列 PLC通讯。

5.1 NET-PPI在西门子WINCC中的设置

西门子 S7-200通过MPI-131连接组态王，可以采用： TCP/IP驱动,不需要 OPC。

1、打开WINCC软件，新建一个项目，右键“变量管理”，选择“添加新的驱动程序”，选择“SIMATIC

S7 Protocol Suite.chn”。

2、右击“TCP/IP”连接，选择“新驱动程序的连接”，定义一个连接名，点击“属性”，在“IP地址”处填

入MPI-131的 IP地址，点击“确定”。

http://www.sibotech.net
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3、右击“TCP/IP”连接，选择“系统参数”，在“单元”选项中的“逻辑设备名称(D)”中选择“TCP/IP->

你的网卡”。

http://www.sibotech.net
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5.2 NET-PPI在组态王 KingView中的设置

西门子 S7-200通过MPI-131连接组态王，可以采用：西门子 S7-200 TCP驱动。

1、打开组态王工程浏览器——设备（COM1），双击右侧“新建”

2、选择西门子 S7-200系列(TCP)驱动

http://www.sibotech.net
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3、填入设备名称

4、填入MPI-131的 IP 地址，CPU槽号（默认为 0）
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5、通信参数，可默认

6、完成参数设置

http://www.sibotech.net
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5.3 NET-PPI在昆仑通态MCGS中的设置

西门子 S7-200通过MPI-131连接MCGS（通用版、嵌入版），可以采用：西门子 S7-200 TCP 驱动。

1、打开昆仑通态MCGS组态环境——设备窗口，选择 PLC-西门子-S7CP243_1TCP。

2、在设备属性设置中，将MPI-131的 IP地址填入远端 IP地址

http://www.sibotech.net
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3.点击“设置设备内部属性”进行变量的新建

4、新建变量后点击“快速连接变量”，再点击“启动设备调试”，进行变量的监视

5.4 NET-PPI在力控 ForceControl中的设置

西门子 S7-200通过MPI-131连接 ForceControl，可以采用：西门子 S7-200 TCP驱动。

1、打开力控开发系统——IO设备组态，选择“PLC-SIEMENS（西门子）—S7-200 TCP协议”
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2、填入设备名称

http://www.sibotech.net
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3、填入MPI-131的 IP地址，端口（默认为 102），完成设置。

5.5 NET-PPI在 Kepware OPC中的设置

西门子 S7-200通过MPI-131连接 Kepware OPC，可以采用西门子 S7TCP驱动。

通道设置：

1、打开 KEPServerEX 6 Configuration，增加一个通道，选择 Siemens TCP/IP EtherNET驱动，下一

步；
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2、填入通道名称，下一步；

http://www.sibotech.net
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3、选择计算机网卡；

4、根据需要选择模式（可默认），下一步；
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5、完成通道参数设置

设备设置：

1、增加设备，填入设备名称，下一步；
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2、选择 S7-200，下一步；

3、填入MPI-131的 IP地址，下一步；
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4、其他参数可以默认，完成设备设置

变量设置

1、新建变量组；
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2、新建变量；

3、在 OPC 客户端验证数据通讯。

5.6 NET-MPI在西门子WINCC中的设置

西门子S7-300/400 采用MPI-131 连接WINCC，可以采用TCP/IP。

1、 新建WINCC项目，选中项目的变量管理，点击鼠标右键，选择快捷菜单“添加新的驱动程序”，在弹出

的对话框中选择 SIMATIC S7 PROTOCOL SUITE，选择TCP/IP，点击鼠标右键，新驱动程序的链接。
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2、 在弹出的连接属性对话框输入连接名字，如”NETMPI”，点击属性按钮，在弹出的属性对话框

中输入 IP地址为MPI-131的 IP地址。
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3、鼠标右键 TCP/IP，选择“系统参数”，选择“单元”属性页，设置逻辑设备名称为 TCP/IP->（计算

机网卡）。

5.7 NET-MPI在组态王 KingView中的设置

西门子S7-300/400 采用MPI-131连接KingView，可以采用：S7TCP。

1、打开组态王工程浏览器——设备（COM1），双击右侧“新建”

2、选择西门子 S7-300系列 TCP驱动
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3、填入设备名称
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4、填入MPI-131的 IP地址，CPU槽号（默认为 3）

5、通信参数，可默认
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6、完成参数设置

5.8 NET-MPI在昆仑通态MCGS中的设置

西门子 S7-300/400 采用MPI-131 连接MCGS（通用版、嵌入版），可以采用：S7TCP。

1、打开昆仑通态MCGS组态环境——设备窗口，在设备管理器中选择 PLC-西门子

-S7CP343&443TCP-西门子 CP443-1以太网模块
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2、在设备属性设置中，将MPI-131的 IP地址填入远端 IP地址

3、点击“设置设备内部属性”进行变量的新建

4、新建变量后点击“快速连接变量”，再点击“启动设备调试”，进行变量的监视
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5.9 NET-MPI在力控 ForceControl中的设置

西门子 S7-300/400 采用MPI-131 连接 ForceControl，可以采用：S7TCP。

1、打开力控开发系统——IO设备组态，选择“PLC-SIEMENS（西门子）—S7系列 TCP 协议”

2、填入设备名称，设备地址（S7300PLC站地址）
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3、填入MPI-131的 IP地址，端口（默认为 102），完成设置。
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5.10 NET-MPI在 Kepware OPC中的设置

西门子 S7-300/400通过MPI-131 连接 Kepware OPC，可以采用西门子 S7TCP驱动。

通道设置

1、打开 KEPServerEX 6 Configuration，增加一个通道，选择 Siemens TCP/IP EtherNET驱动，下一

步；

2、填入通道名称，下一步；
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3、选择计算机网卡；

4、根据需要选择模式（可默认），下一步；
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5、完成通道参数设置

设备设置：

1、增加设备，填入设备名称，下一步；
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2、选择 S7-300，下一步；

3、填入MPI-131的 IP地址，下一步；

http://www.sibotech.net


www.sibotech.net 48

4、其他参数可以默认，完成设备设置

变量设置：
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1、新建变量组；

2、新建变量；
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3、在 OPC客户端验证通讯；

5.11 NET-PPI/MPI与西门子以太网触摸屏的通讯设置

硬件配置：

西门子 S7-200PLC和 S7-300PLC各一个；以太网通讯模块MPI-131两个；TP177B触摸屏；计算机；

交换机。

方案描述：西门子 S7-200、S7-300PLC 通过 NET 以太网模块和西门子触摸屏（带网口）以及上位

计算机建立以太网通讯。实现触摸屏与 PLC之间的以太网通讯以及计算机对触摸屏、PLC的程序下载。
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新建项目：

打开WinCC flexible Standard软件，点击“项目”-“新建”，选择相应的触摸屏型号（以 TP177B Color

PN/DP为例），点击“确定”。

建立连接：

双击“通讯”下的“连接”，在“通讯驱动程序”下选择“SIMATIC S7 300/400”驱动（这里建立的是与 S7

300 的连接），在“接口 ”下选择“以太网 ”，在“HMI 设备 ”下的 “地址”中填入触摸屏的 IP 地址
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（192.168.1.106），在“PLC设备”中的“地址”填入与S7-300连的MPI-131的 IP地址（这里是192.168.1.188）。

用同样的方法，再建立一个与 S7 200的连接（连接 2），在“HMI设备”下的“地址”中填入触摸屏的

IP地址（192.168.1.106），在“PLC设备”中的“地址”填入与 S7-200连的MPI-131的 IP地址（192.168.1.189）。

新建变量：

双击“通讯”下的“变量”，新建与 S7 300连接的变量MW0，与 S7 200连接的变量 VW0。
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新建画面：

建立两个变量（S7 300的MW0，S7 200的 VW0）的画面。
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5.12 S7300与西门子 SmartIE触摸屏的通讯设置

西门子精彩系列 SmartIE触摸屏具有较高的性价比，但仅可用于连接 S7-200；MPI-131可支持 SmartIE

连接 S7-300。

方案描述：

西门子 S7-300PLC通过MPI-131以太网模块和西门子 SMART 700 IE触摸屏以及上位计算机建立以

太网通讯。实现触摸屏与 PLC之间的以太网通讯以及计算机对触摸屏、PLC的程序下载。

硬件配置：

所需硬件设备：S7-300PLC；以太网通讯模块MPI-131；SMART 700 IE触摸屏。

http://www.sibotech.net


www.sibotech.net 55

新建项目：

打开WinCC flexible 软件，点击“项目”-“新建”，选择相应的触摸屏型号（SMART 700 IE），点击“确

定”。

建立连接：

双击“通讯”下的“连接”，在“通讯驱动程序”下选择“SIMATIC S7 200”驱动（这里建立的是与 S7 300

的连接），在“接口”下选择“以太网”，在“HMI设备”下的“地址”中填入触摸屏的 IP地址（192.168.1.106），

在“PLC设备”中的“地址”填入MPI-131的 IP地址（这里是 192.168.1.188），其它设置默认。

新建变量：

双击“通讯”下的“变量”，新建与 S7 300连接的变量。注意 S7-200的 V区对应 S7-300的 DB1 数据块。

新建画面：
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建立上述变量的画面。
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六、Modbus TCP通讯
通讯模块内集成 Modbus TCP 通讯服务器，因此 Modbus TCP 客户机，如支持 Modbus TCP 的组态

软件、OPC 服务器、PLC 以及实现Modbus TCP 客户机的高级语言开发的软件等，可以直接访问 S7 系

列 PLC的内部数据区。Modbus协议地址在 NET内部已经被默认映射至 S7 系列 PLC的地址区，实现功

能号包括：FC1、FC2、FC3、FC4、FC5、FC6和 FC16。

Modbus TCP协议帧定义：

事 务 处

理 标 识

符

事 务 处

理 标 识

符

协 议

标 识

符

协 议

标 识

符

长 度 字 段

（高字节）

长 度 字 段

（低字节）

从站

地址

功

能

号

数 据 地 址

（高字节）

数 据 地 址

（低字节）

指 令 数

（ 高 字

节）

指 令 数

（ 低 字

节）

0x0 0x0 0x0 0x0 0x0 后 面 的 字

节数

6.1地址映射表

Modbus S7 系列 PLC 数据类型 计算公式 功能号 最大指令数

从站地址 S7 站点地址 字节 相等 - -

00001~ Q0.0~ 位 Qm.n = 00001 + m*8 + n FC1（读线圈） S7-200：119

S7-300：784

FC5（写线圈） 1

10001~ I0.0~ 位 Im.n = 10001 + m*8 + n FC2（读输入） S7-200：119

S7-300：784

30001~ MW0 字（2字节） MWm= 30001 + m/2，m 为偶

数

FC4（读输入寄存器） S7-200：16

S7-300：111

40001~ DBx.DBW0 字（2字节） DBx.DBWm = 40001 + m/2，m

为偶数（x 由参数指定，S7-200

的 V区为 DB1）（见 S7总线

接口参数）

FC3（读乘法寄存器）

FC16（写乘法寄存器）

111

FC6（写单一乘法寄存器） 1
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6.2用ModScan32测试

1. 运行ModScan32软件。

2. 选择菜单 Connection/Connect，选择 Remote TCP/IP Server，输入MPI-131的 IP地址，Service

端口为 502；点击[OK]按钮。

3. 在子窗口“ModSca1”中设置 Device ID 为 S7-200PLC 的站地址（如 2），功能号选择

03:HOLDING REGISTER，Address = 00001，Length = 10。

4. 子窗口数据区显示 40001-40010的 16进制数据，其对应于 S7-200的 VW0-VW18数值。

5. 双击子窗口数据区的数据可以修改数值。
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七、运行维护及注意事项

 模块需防止重压，以防面板损坏；

 模块需防止撞击，有可能会损坏内部器件；

 供电电压控制在说明书的要求范围内，以防模块烧坏；

 模块需防止进水，进水后将影响正常工作；

 上电前请检查接线，有无错接或者短路。
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八、版权信息

本说明书中提及的数据和案例未经授权不可复制。泗博公司在产品的发展过程中，有可能在不通知

用户的情况下对产品进行改版。

是上海泗博自动化技术有限公司的注册商标。

该产品有许多应用，使用者必须确认所有的操作步骤和结果符合相应场合的安全性，包括法律方面，

规章，编码和标准。
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九、相关产品

本公司其它相关产品包括：

PM-160、PM-127、TS-180、TS-181等

获得以上几款产品的说明，请访问公司网站 www.sibotech.net，或者拨打技术支持热线：021-3126

5138。
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十一、修订记录

时间 修订版本 修改内容

2018-06 V1.1_B
修改了技术支持热线；

删除了 PLC 之间数据交换的内容

2021-03 V2.0_A v2.0首次发布

上海泗博自动化技术有限公司

SiboTech Automation Co., Ltd.
技术支持热线：021-3126 5138
E-mail:support@sibotech.net

网址：www.sibotech.net
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